Zatacznik nr 5

Szczegotowy opis wymagan dotyczacych wyposazenia pojazdéw, pojemnikéw oraz

rejestracji zdarzen

1. Wyposazenie pojazdow:
1.1. System monitoringu bazujacy na GPS.

1.1.1.

1.1.2.

1.1.3.

Wykonawca wyposazy wszystkie pojazdy w elektroniczny system monitoringu
bazujacy na GPS rejestrujacy przebieg tras — punkty nie rzadziej niz co 100 m i 30
sekund.

Dane rejestrowane przez dodatkowe urzadzenia rejestrujace opisane w ponizszych
punktach musza by¢ w pelni zintegrowane z systemem monitoringu GPS.

Przesyt danych z urzadzen dodatkowych musi by¢ jednoczesny z danymi
z systemu monitoringu GPS. Wszystkie zarejestrowane zdarzenia (zatadunek,
wytadunek, identyfikacja, wazenie, rejestracja i inne) muszg by¢ rozszerzone
o doktadng date i czas [zgodny z uniwersalnym czasem koordynowanym UTC
(PL)] oraz wspétrzedne geograficzne zdarzen wyznaczone na podstawie systemu
GPS.

1.2. Czujnik zaladowania/wyladowania odpadéw.

1.2.1.

Wykonawca wyposazy wszystkie pojazdy bezpylne w czujniki:

1.2.1.1. Czujnik pozwalajacy  okresli¢  lokalizacj¢  pojazdu  podczas
uruchamiania zasypu.

1.2.1.2. Czujnik pozwalajacy okresli¢ lokalizacj¢ pojazdu podczas otwierania
odwloka w czasie oprézniania zabudowy $mieciarki z odpadéw.

1.3. System identyfikacji pojemnikéw w technologii RFID.

1.3.1.

1.3.2.

Wykonawca wyposazy wszystkie pojazdy bezpylne w system identyfikacji RFID

pojemnikow oraz system identyfikacji workéw. System musi spetnia¢ warunki:

1.3.1.1. System musi zapewnia¢ identyfikacj¢ pojemnikéw za pomoca anten
RFID - kazdy zainstalowany na zasypie/mechanizmie wywrotu
pojemnik powinien by¢ automatycznie identyfikowany przez rejestracje
identyfikatora zamontowanego na pojemniku.

1.3.1.2. System radiowej identyfikacji pojemnikéw musi pracowa¢ w oparciu
o identyfikatory pracujace na czgstotliwosci ok. 125 kHz (np. typu
125kHz UNIQUE).

1.3.1.3. System musi umozliwia¢ identyfikacje wszystkich pojemnikéw,
zarowno plastikowych jak i metalowych.

1.3.1.4. Urzadzenie umozliwiajace re¢czng rejestracje kodow kreskowych
z zatadowanych workéw.

Wykonawca wyposazy wszystkie pojazdy bezpylne w terminale/komputery

poktadowe systemu identyfikacji RFID, umozliwiajace:

1.3.2.1. Wybranie PGO (nalezy przez to rozumie¢ zorganizowane punkty
gromadzenia odpaddéw, tj. wskazane przez wiascicieli nieruchomosci
miejsca gromadzenia odpadéw komunalnych z uwzglednieniem ich
segregacji, w ktérych umieszczone zostaty pojemniki na odpady oraz
przy ktoérych pozostawiane beda odpady m.in. wielkogabarytowe), na
ktérym realizowana jest ustuga.

1.3.2.2.  Przypisanie komunikatu do konkretnego zidentyfikowanego pojemnika
lub PGO.



1.3.3.

1.3.2.3. W przypadku pojazdu bezpylnego, automatyczne ostrzeganie
pracownikow Wykonawcy, gdy na zasypie zostal zainstalowany
pojemnik, ktéry nie powinien by¢ oprézniany podczas danej traséwki.
Ponadto system powinien sygnalizowa¢ operatorowi, czy transponder
zatadowanego pojemnika zostatl odczytany przez anteny na pojezdzie.

Wykonawca wyposazy nastepujace pojazdy: cigzarowe — bramowce, hakowe,

cigzarowe skrzyniowe w nastepujace urzadzenia:

1.3.3.1. Urzadzenie umozliwiajagce rgczng rejestracje  kodéw  RFID
z kontener6w na zbidérke selektywng i innych tadowanych pojemnikéw
1 konteneréw.

1.3.3.2. Urzadzenie umozliwiajace re¢czng rejestracje kodow kreskowych
z zatadowanych workéw.

1.3.3.3. Terminale/komputery pokladowe systemu identyfikacji RFID
umozliwiajace wybranie ID PGO, na ktérym realizowana jest ustuga.

1.4. Rejestracja notatek w urzadzeniach zainstalowanych w pojazdach.

1.4.1. Urzadzenia zainstalowane we wszystkich pojazdach muszg umozliwia¢ rejestracje
notatek zdefiniowanych przez Zamawiajgcego oraz notatek o dowolnej tresci
wprowadzonych  przez  czlonka  zatogi  pojazdu  natychmiast  po
wystgpieniu/wykryciu danego zdarzenia. Przyktadowa lista notatek:
1.4.1.1. Wszystkie pojazdy:

a. Wszystkie pojazdy:
Nazwa notatki Unikalny identyfikator
Awaria pojazdu
Wytadunek pojazdu

Pojemnik/kontener uszkodzony

Uniemozliwiony dojazd do PGO

Niewtasciwi odpad w pojemniku/kontenerze

Brak pojemnika/kontenera
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b. Zatadunki w przypadku braku rejestracji zdarzenia z czujnika zatadunku m.in. zatadunek
odpadéw wielkogabarytowych, kontenerdw itp.

Nazwa notatki Unikalny identyfikator

Zatadunek odpadéw 7

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.45.

1.4.6.

Kazda notatka zdefiniowana przez Zamawiajacego musi mie¢ unikalny
identyfikator w postaci dodatniej liczby naturalnej z zakresu 1-999.

W raportach, interfejsach integracyjnych czy innych $rodkach udostgpniania
danych zarejestrowana notatka musi zawiera¢ informacj¢ o unikalnym kodzie
notatki, pojemniku znajdujacym si¢ na mechanizmie zatadunkowym w czasie jej
wprowadzania.

W przypadku gdy pojemnik nie jest zidentyfikowany przez system RFID
(uszkodzony transponder lub pojemnik nieoznaczony transponderem) terminal
musi umozliwi¢ reczne wybranie posesji, do ktérej bedzie przypisana
odpowiednia notatka.

Zamawiajacy zastrzega sobie mozliwo$¢ zmiany tresci i ilosci notatek jakie majg
by¢ rejestrowane w trakcie realizacji zamdwienia. Wykonawca wprowadzi
zmiany w ciggu 14 dni od otrzymania takiej informacji od Zamawiajacego.
Notatki zostang zdefiniowane przez Zamawiajagcego przed rozpoczgciem
swiadczenia ustugi przez Wykonawce.



1.5. System wazenia pojemnikow.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.54.

1.5.5.

L.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

Wykonawca wyposazy minimum 1 pojazd przypadajacy na dane zadanie (sektor)

w system wagowy, ktéry pozwoli na wykonanie wazenia pojemnikéw

w czestotliwosciach, o ktérych mowa w pkt 1.5.7. W przypadku Wykonawcy

sktadajacego ofert¢ na wiecej niz jedng czgs¢ zamodwienia, spelnieniem tego

warunku bedzie wykazanie si¢, aby przynajmniej jeden z pojazdéw wyposazony

byl w system wagowy.

System wagowy instalowany na urzadzeniu zasypowym pojazdu bezpylnego ma

by¢ dostosowany do pojemnikéw o objetosci od 60 1 do 1100 1. Wazenie

pojemnika ma odbywac si¢ w czasie procesu oprézniania pojemnika przez zasyp.

System wagowy ma niezaleznie wyznacza¢ (mierzyC¢) tar¢ pojemnikéw dla

kazdego cyklu zatadunku.

System musi rejestrowa¢ mas¢ wazonych odpadéw dla kazdego z uruchomien

zasypu.

System wagowy musi posiadac¢ legalizacje Giéwnego Urzedu Miar lub instytucji

rOwnowaznej.

Doktadnos$¢ pomiaru systemu wagowego nie powinna by¢ gorsza niz:

1.5.5.1. Przy zatadunku z wykorzystaniem ,,mechanizmu grzebieniowego”
zabudowy wymaga si¢ parametréw — dzialka legalizacyjna i odczytowa
e=d<2kg (nie wigksza niz), zakres max > 200kg (nie mniejszy niz).

1.5.5.2.  Przy zatladunku z wykorzystaniem ,,ramion zatadunkowych” zabudowy
wymaga si¢ parametréw - dziatka legalizacyjna i odczytowa e=d<Skg
(nie wigksza niz), zakres max > 600kg (nie mniejszy niz).

1.5.5.3. Dopuszcza si¢ przetaczanie dzialki legalizacyjnej i1 zakresu max
nastgpujagce w sposOb automatyczny, w zalezno$ci od sposobu
wykorzystywania mechanizmu zatadunkowego §mieciarki.

Doktadno$¢ pomiaru odnosi si¢ do wyznaczania masy netto (balastu) bedacej

r6znicg pomiaru masy brutto oraz tary.

Wykonawca w Harmonogramie zaplanuje 1 oznaczy dni w ktérych nastapi

wazenie pojemnikéw przez pojazdy wyposazone w system wagowy. Wazenie

pojemnikéw winno by¢ realizowane przez Wykonawce nie rzadziej niz jeden raz

na trzy miesigce dla kazdego pojemnika.

Zamawiajacy zastrzega sobie mozliwo$¢ wskazania tras lub miejsc oraz dni

w ktérych nastgpi wazenie pojemnikOw przez pojazdy wyposazone w system

wagowy.

2. Wymagania dotyczace danych jakie dostarczy Wykonawca do Modulu Kontroli:
2.1.Moduf Kontroli — nalezy przez to rozumie¢ oprogramowanie Zamawiajgcego stuzace do
zarzadzania danymi z poktadowych systeméw monitoringu w pojazdach Wykonawcow
(rejestratory GPS, wagi, systemu identyfikacji, terminale/komputery poktadowe).
2.2.Wymagania dotyczgce transmisji danych:

2.2.1.

22.2.

Wszelkie rejestrowane dane i informacje powinny by¢ na biezaco (w trybie
online) przekazywane do Modulu Kontroli posiadanego przez Zamawiajacego.
Transfer danych ma si¢ odbywa¢ za pomocg interfejsu wymiany danych opartej
o ustuge internetowg udostepniong przez Wykonawce i dziatajaca w oparciu
o zadania HTTP. Szczegétowy opis interfejsu wymiany danych znajduje si¢
w Zaltaczniku ,,Dokumentacja transmisji danych”.

Wykonawca zapewni Zamawiajagcemu petng informacj¢ pozwalajaca na
pobieranie danych przez Modut Kontroli z ustugi internetowej udostepnianej
przez Wykonawcge. W  szczegllnosci wszelkie parametry polaczenia.



2.2.3.

2.2.4.

2.2.5.

2.2.6.

2.2.7.

2.2.8.

O ewentualnej zmianie parametréw polgczenia Wykonawca jest zobowigzany
powiadomi¢ Zamawiajacego z co najmniej 14 dniowym wyprzedzeniem.

Dane o zarejestrowanych zdarzeniach powinny by¢ dostepne do pobrania przez
Modut Kontroli nie p6zniej niz po 5 minutach od zarejestrowania zdarzenia.

W przypadku danych, gromadzonych za pomocg urzadzen, o ktérych mowa
w pkt 1.3.1.1 — 1.3.1.3 oraz 1.3.2. Zamawiajacy dopuszcza sytuacj¢, ze czgs¢
danych o zarejestrowanych zdarzeniach jest dostgpnych z opdznieniem do 6
godzin od momentu ich zarejestrowania. Maksymalnie 2% danych rejestrowanych
przez system w przeciggu danego dnia moze by¢ udostgpniana przez Wykonawce
z takim op6znieniem.

W przypadku danych, gromadzonych za pomoca urzadzen, o ktérych mowa
w pkt 1.3.3 Zamawiajacy dopuszcza sytuacje, ze czes¢ danych o
zarejestrowanych zdarzeniach jest dostgpnych z opdéznieniem do 12 godzin od
momentu ich zarejestrowania.

Wszelkie dane musza by¢ dostgpne do pobrania przez Modul Kontroli
Zamawiajacego przez co najmniej 30 dni od momentu zarejestrowania.
Wykonawca nie ponosi odpowiedzialnosci za brak dostepu Zamawiajacego do
danych GPS, ktéry jest spowodowany przyczynami lezacymi po stronie
Zamawiajacego, jak np. awaria urzagdzen Zamawiajacego, brak dostepu serwera
Zamawiajacego do sieci Internet.

Odpowiedzialno$¢ za wybér ustugodawcy GPS oraz prawidtowe funkcjonowanie
systemu GPS ponosi Wykonawca. Awaria u ustugodawcy GPS bedzie traktowana

jako zawiniona przez Wykonawce.

2.3. Zakres rejestrowanych danych.
2.3.1. System musi rejestrowac nastgpujace zdarzenia:

Typ zdarzenia

Rejestrowane dane*

Moment rejestracji

Punkty jazdy Maksymalna predkos¢ od poprzedniego punktu | Gdy pojazd jest w ruchu
jazdy, kierunek, dystans od poprzedniego | nie rzadziej niz co 200m
punktu jazdy lub co 60 sekund

Punkty postoju Gdy pojazd stoi, nie

rzadziej niz co 5 minut

Zatadunek pojemnika | Kod RFID pojemnika, typ pojemnika, typ | Natychmiast po

przez pojazd bezpylny | odpadu, kod posesji, masa odpadéw **, wystapieniu zdarzenia

Wytadunek  pojazdu Natychmiast po

bezpylnego wystapieniu zdarzenia

Zatadunek/wytadunek | Kod RFID kontenera, typ kontenera, typ | Natychmiast po

kontenera odpadu, kod posesji lub lokalizacji (np. | wystgpieniu zdarzenia
RIPOK)

Notatka z miejsca | Kod RFID pojemnika***, typ pojemnika ***, | Natychmiast po

zatadunku typ odpadu ***, kod posesji***, Kod notatki, | wystgpieniu zdarzenia
Tres¢ notatki,

Zatadunek  odpadéw | typ odpadu , kod posesji, Kod notatki, Tre$¢ | Natychmiast po

wielkogabarytowych i
zuzytych opon

notatki,

wystapieniu zdarzenia

Wytadunek odpadéw
wielkogabarytowych i
zuzytych opon

typ odpadu, kod posesji, Kod notatki, Tres¢
notatki,

Natychmiast po
wystapieniu zdarzenia

Zatadunek worka

Kod kreskowy worka, typ worka , kod posesji

Natychmiast po

wystapieniu zdarzenia

*Wszystkie rejestrowane punkty musza posiada¢ identyfikator pojazdu, datg i czas oraz wspéirzedne
geograficzne wyznaczone na podstawie systemu GPS.
**Jesli pojazd wyposazony w system wazacy.
***Jesli pojazd wyposazony jest w system identyfikacji pojemnikéw




